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Nicht fiir Kinder unter 3 Jahren geeignet wegen
funktions- und modellbedingter scharfer Kanten
und Spitzen sowie Verschluckungsgefahr. Ge-
brauchsanweisung aufbewahren! = Not suitable
for children under 3 years of age, because of the
sharp edges and points essential for operational
and modelling conditions as well as the danger
of swallowing! Retain operating instruction! = Ne
convient pas aux enfants de moins de trois ans,
au vu des modes d’utilisation, des formes a aré-
tes vives des modeéles et du danger d’apsorption.
Gardez l'instruction de service!

Made in Germany - Fabrigué en Allemagne
345.0 E 21/87000-0101

EIGENSCHAFTEN DES EINGEBAUTEN
DCC-DECODERS

Lokomotiven mit eingebautem DCC-DECODER
kénnen mit den FLEISCHMANN-Steuergeraten
LOK-BOSS und TWIN-CENTER als auch mit
DCC-Steuergeraten nach NMRA-Norm betrie-
ben werden, ohne dass am DCC-DECODER des
Fahrzeugs bei einem Wechsel von einem zum
anderen System etwas eingestellt werden muss
(Ausnahme: Lokadresse héher als ,4%). Mit ein-
gebautem DCGC-DECODER ist die Geschwin-
digkeit der Lok lastunabhéngig, d. h. ob bergauf
oder bergab, die Lok féhrt immer mit der glei-
chen Geschwindigkeit (bei ausreichender Motor-
leistung).

MaBe N «piccolo»: 13 x 9,1 x3,7 mm

Belastbarkeit Motor N 600 mA
Licht 100 mA
Adresse Elektronisch
codierbar
Sonderfunktion Ein-/ausschaltbar,
Licht Licht fahrtrich-
tungsabhéngig
Lastregelung Lastunabhéngige
Geschwindigkeit
Anfahr- und In mehreren
Bremsverzdgerung Stufen einstellbar
Motorsteuerkennlinie Einstellbar
Motorausgang Kurzschlussfest
durch Abschalten

Bei einem Kurzschluss zwischen den Motor-
anschliissen schaltet der DCC-DECODER ab
und signalisiert dartiber hinaus durch Blinken
der Lokleuchten die Art des Storfalls:
Dauerndes Blinken: Kurzschluss.

Nach Beseitigung der Storquelle fahrt die
Lok weiter.

HINWEIS:

Digitale DCC-DECODER sind hochwertige Er-

zeugnisse moderner Elektronik. Sie sind mit

besonderer Sorgfalt zu behandeln:

» Beriihrung mit Fliissigkeiten (z. B. 01, Was-
ser, Reinigunsmittel...) gefdhrden den
DCC-DECODER.

» UnsachgemaBe Behandlung mit metallischen
Gegenstdnden (z.B. Schraubendreher, Pin-
zette...) konnen den DCC-DECODER mecha-
nisch oder elektrisch schadigen.

* Grobe Behandlung (z. B. Ziehen an den Lit-
zen, Biegen an den Bauteilen) kann mecha-
nische/elektrische Schaden verursachen.

¢ Loten am DCC-DECODER kann zum Aus-
fall flihren.



BETRIEB MIT DEM FLEISCHMANN
DIGITAL-SYSTEM

Lokomotiven mit eingebautem DCC-DE-
CODER konnen Sie mit dem FLEISCH-
MANN-Steuergerdt LOK-BOSS und dem
TWIN-CENTER 6802 nach der NMRA-
Norm betreiben. Welche DCC-Decoder-
funktionen Sie in welchem Umfang nut-
zen kénnen, wird vom Leistungsumfang
des jeweiligen Steuergerdtes bestimmt.
Die in den jeweiligen Betriebsanleitungen
unserer  Steuergerdte  beschriebenen
Funktionen sind mit dem DGC-DECODER
voll nutzbar.

Mit anderen DCC-Steuergerdten nach
der NMRA-Norm ist systembedingt der
gleichzeitige, kompatible Fahrbetrieb mit
mehreren Gleichstromfahrzeugen auf
demselben Gleisabschnitt nicht moglich
(s. a. Anleitung der jeweiligen Steuerung).

CV-WERTE BEIM FLEISGHMANN DCC-DECODER

CODIERUNG DER ADRESSE

Mit dem Steuergerat TWIN-CENTER 6802 kann
die Adresse jederzeit beliebig auf eine Adresse 1
bis 9999, mit dem LOK-BOSS auf eine Adresse
von 1 bis 4 gedndert werden. Nahere Anweisun-
gen finden Sie in der Betriebsanleitung, die dem
jeweiligen Gerét beiliegt.

PROGRAMMIERUNG BEI DCC

GemaB NMRA-Vorschrift verfligt der DCC-DE-
CODER uber eine Reihe weiterer Einstellmdg-
lichkeiten und Informationen, die sein Verhalten
bestimmen bzw. Rickschlisse auf sein Verhal-
ten zulassen. Diese Informationen sind bzw. wer-
den in sogenannten CVs (CV = Configuration Va-
riable) gespeichert. Es gibt CVs, die nur eine ein-
zige Information (sog. ,Byte") speichern, aber
auch solche, die 8 Informationseinheiten (Bits)
beinhalten. Die Bits werden bei FLEISCHMANN
von 0 bis 7 durchnummeriert. Bei der Program-
mierung brauchen Sie diese Kenntnisse. Die
bendtigten CVs haben wir Ihnen aufgelistet:

CV | Name Grundwert
1 Primare Lokadresse 3 Bei DCC wirksam mit CY29 bit 5=0.

3 | Anfahr-Verzégerung 3 Verzogerungswert beim Anfahren.

4 | Brems-Verzdgerung 3 Verzigerungswert beim Bremsen.

8 | Hersteller ID 155 NMRA-Hersteller-Identifikationsnummer. FLEISCHMANN hat 155. Nur lesbar.

12 | Fahrstromart Bit 0=1 Bit 0 = 1: Fahren mit Gleichstrom (,analog") mdglich. Bit 0 = 0: DC- Betrieb aus.

17 | Erweiterte Adresse 192 Oberer Anteil der erweiterten Adresse.

(Oberer Teil) Wird wirksam bei DCC mit CV29 Bit 5=1.

18 | Erweiterte Adresse 0 Unterer Anteil der erweiterten Adresse.

(Unterer Teil) Wird wirksam bei DCC mit CV29 Bit 5=1.

29 | Konfigurationswerte Bit 0=0 Bit 0: Mit Bit 0=1 wird die Fahririchtung des Fahrzeugs umgedreht.

Bit1=0 Bit 1: Grundwert O gilt fir Fahrgerate mit 14/27 Fahrstufen. Fiir Fahrgerate mit

28/55 bzw. 128 Fahrstufen Bit 1=1 einstellen.

Bit 2=1 Fanrstromerkennung: Bit 2=1: Fahren mit Gleichstrom {,analog*) moglich.
Bit 2=0: Fahren mit Gleichstrom ausgeschaltet

Bii 5=0 Bit 5: Zur Verwendung der enweiterten Adresse 128 — 9999 ist Bit 5=1 ein

30 | Fehler-Information / Kann nur gelesen werden. Gibt den Fehlerzustand des internen Speichers an.

Bit 0=0: Kein Speicher-Fehler Bit 0=1:Speicherfehler, Lok bzw. Decoder einschicken.

51 | Individuelle Bit 0=1 Die lastunabhangige Fahrweise (Motorregelung) ist voreingestellt (Bit 0=1), kann

FLEISCHMANN- aber auch ausgeschaltet werden (Bit 0=0).

Funktionen Bit 1=0 Motorzyklenzusammenfassung: Der Decoder fasst bei Bit 1=1 bef niedrigen Dreh-
zahlen mehrere kurze Motorimpulse zu einem entsprechend griBeren Impuls zu-
sammen. Der Motor hat dann ein giinstigeres Drehmoment.

Bit 2=0 Motorzyklenstreuung: Die ansonsten regelmaBig kommenden Motorimpulse wer-
den durch Bit 2=1 jetzt unregelmanig gestreut. Hierdurch kann sich das Geréausch
des Motors verringern.

Bit 6=1 Blinken der Lampen als Fehleranzeige der Stremilberschreitung. Abschaltung der
Blinkfunktion durch Bit 6=0.

64 | RESET 0 Kann nicht verdndert werden. Das Schreiben einer 1 in diese CV sefzt den Decoder
auf die Grundwerte zuriick. Alle individuell gednderten Einstellungen gehen verlo-
ren. Achtung: Manche Steuergeriite melden bei einem RESET einen Fehler, fihren
ihn aber aus, andere nicht. Je nach Steuergerat hilft eventuell mehrfaches Aus-
fiihren des RESET.

67 | Veranderung der In jede der 28 CVs von 67 bis 94 kann ein Geschwindigkeitswert zwischen 0 und

nis | Regelcharakteristik 255 eingegeben werden. In CV67 kommt die Mindest-, in CV94 die Hochstge-

94 | des Steuergerdts schwindigkeit. Mit den Zwischenwerten ergeben diese die Steuerkennlinie. Sie be-
stimmt, wie sich die Fahrzeuggeschwindigkeit mit der Reg llung andert.




Die voreingesteliten Grundwerte der CVs
kénnen mit dem TWIN-CENTER 6802 und
anderen DCC-Steuergeraten nach NMRA-
Norm umprogrammiert werden. Die Fahr-
zeuge verhalten sich dann entsprechend den
neuen Vorgaben der gednderten CVs.

FAHREN MIT GLEICHSTROM

Sie wollen ihre FLEISCHMANN DIGITAL-Lok
einmal auf einer Gleichstrom Anlage fahren
lassen? Kein Problem, im Lieferzustand sind
die entsprechenden CV-Variablen CV29 und
CV12 bereits so eingestellt, dass unsere
DCC Decoder auch auf ,analogen” Gleich-
stromanlagen fahren kénnen. Natirlich kon-
nen Sie dabei nicht alle Highlights der digita-
len Technik geniessen.

MASSENSIMULATION

Wir haben unseren DIGITAL-Loks Beschleu-
nigungs- und Verzégerungswerte mitgege-
ben, die die Masse einer ,echten” Lok simu-
lieren. Oft ist es aber von Vorteil, einmal auf
diese Simulation verzichten zu kénnen, z. B.
beim Kuppeln. Dazu kénnen Sie Uber die
CV-Variable CV3 die Beschleunigung und
liber CV4 die Verztégerung einstellen (pro-
grammieren). Uber die Funktionstaste f1
kann dann die Beschieunigung/Verzégerung
der Lok ein- und ausgeschaltet werden.

RANGIERGANG

Einige Betriebssituationen erfordern eine
feinfiihlige Anpassung der Geschwindigkeit,
den sog. Rangiergang. Uber die Funkti-
onstaste f2 kénnen Sie ihre DCC-Lok auf
,halbe Geschwindigkeit" setzen um bei glei-
chem Regelbereich feinfiihliger rangieren zu
kénnen.

HINWEIS ZUM AUSSCHALTEN DER DIGI-
TAL-ANLAGE

Zum Ausschalten ihrer Modellbahn-Steue-
rung aktivieren Sie bitte zuerst die Nothalt-
Funktion des Steuergerites (siehe hierzu die
Betriebsanleitung des Steuergerates).
AnschlieBend kann der Netzstecker der
Stromversorgung gezogen werden.

Wenn Sie diesen Gefahrenhinweis nicht be-
achten, besteht die Gefahr der Beschéadi-
gung des Gerétes.

FUNKTIONEN DES DCC- |TWIN-CENTER/|
DECODERS BEI UNSEREN | DCC-Steuer- | LOK-BOSS
STEUERGERATEN gerdt
Adressen, méglich 1-9999 1-4
Adressanderungen
miglich mit X X
Licht ein/aus X X
Anfahrverzogerung
(Stufen) 25
Bremsverzdgerung
(Stufen) 25
Einstellbare Mindest- %
geschwindigkeit
Einstellbare Hochst- i
geschwindigkeit
Motorsteuerkennlinie X

LOCOMOTIVE WITH DCC-DECODER

PROPERTIES OF THE INBUILT DCC-
DECODER

Locomotives with an inbuilt DCC-decoder
can be run using the FLEISCHMANN control
equipment LOK-BOSS and the TWIN-CEN-
TER 6802 as well as with other DCC-control-
lers conforming to the NMRA standard, with-
out the need to alter the DCC-decoder of the
vehicle when changing from one system to
another (with the exception of loce addres-
ses higher than "4"). With a DCC-decoder
installed, the speed of the loco remains con-
stant, irrespective of the load, i. e. whether
up or downhill, the loco will run at the same
speed (allowing for sufficient motive power).

Size N: 13 x 9.1 x 3.7 mm - Load capacity:
Motor 600 mA, Light 100 mA - Address:
Electronically codeable - Special function
Light: Switchable On/Off, co-ordinated with
direction of travel - Power Control: Speed
unaffected by load - Acceleration and Bra-
king Inertia: Settable at several levels - Con-
trol Characteristics: Settable - Motor Output:
Protected against short circuit.

In the event of a short circuit between the
motor connections, the DCC-decoder swit-
ches itself off, and in addition, by blinking
the loco lights will indicate the type problem:
Continual Blinking: Short Circuit.

Once the cause of the problem has been
sorted out, the loco will run once more.



ADVICE:

The digital DCC-DECODERS are high
value products of the most modern elec-
tronics, and therefore must be handled
with the greatest of care: Liquids (i. e. oil,
water, cleaning fluid ...} will damage the
DCC-DECODER. - The DCC-DECODER
can be damaged both electrically or
mechanically by unnecessary contact
with tools (tweezers, screwdrivers, etc.)
- Rough handling (i. e. pulling on the wires,
bending the componenis) can cause
mechanical or electrical damage - Solde-
ring onto the DCC-DECODER can lead to
failure.

OPERATION WITH THE
FLEISCHMANN DCC-DIGITAL SYSTEM

Locos with inbuilt DCC-DECODER can be
used with the FLEISCHMANN-controllers
LOK-BOSS and TWIN-CENTER 6802 con-
forming to the NMRA standard. Which
DCC-decoder functions can be used wit-
hin which parameters are fully described
in the respective operating instructions of
the respective controller. The prescribed
functions shown in the instruction leaflets
included with our controllers are fully
useable with the DCC-decoder. The simul-
taneous, compatible running possibilities
with D.C. vehicles on the same electrical
circuit is not possible with DCC controllers
conforming to NMRA standards (see also
manual of the respective controller).

CODING THE ADDRESS

Using the controller TWIN-CENTER 6802,
the address can be altered at any time from
address 1 to 9989. Using the LOK-BOSS the
address can be altered at any time to
address 1 through 4. Please make yourself
familiar with the instructions which are inclu-
ded with each piece of equipment.

PROGRAMMING WITH DCC

According to NMRA, the DCC-decoder ena-
bles a range of further settable possibilities
and information according to its characteri-
stics. This infarmation is stored in so-called
CVs (CV = Configuration Variable). There are
CVs which store only a single information,
the so-called Byte, and others that contain 8
pileces of information (Bits). For FLEISCH-
MANN, the Bits are numbered from 0 to 7.
When programming, you will need that kno-
wledge. The CVs required we have listed for
you (see CV table). The pre-adjusted basic

values of the CVs can be altered by use of
the TWIN-CENTER and other DCC control-
lers that accord to NMRA standards. The
vehicles will then behave according to the
values that you have set within the CVs.

RUNNING ON CONVENTIONAL DC LAY-
ouTs

You want to run your FLEISCHMANN DCC-
loco once in while on a DC layout? No pro-
blem at all, because as delivered, we have
adjusted the respective CV29 and CV12 in
our decoders so that they can run on "ana-
log" layouts as welll However, you may not
be able to enjoy the full range of digital tech-
nique highlights.

SIMULATION OF TRAIN WEIGHT

In our decoders we have integrated accele-
ration and braking inertia values, that repre-
sent the weight of a "real" locomotive. Often,
however it is of advantage to be able to
switch off this simulation, e.g. when cou-
pling. To do so, you can adjust (program) the
respective CV(s). CV3 affects the accelerati-
on and CV4 contains the breaking inertia.
The inertia can then be switched on and off
using the function key f1.

SHUNTING GEAR

Some operational situations require delicate
speed adaption, often called ‘shunting gear’.
By using the f2 function key, you can set
your DCC-loco to "half speed” with increa-
sed speed levels in order to make the shun-
ting far more finely controllable.

ADVICE ON SWITCHING THE DIGITAL
LAYOUT ON AND OFF

To switch off your model railway controller,
first of all activate the emergency stop func-
tion of the controller (see instructions with
the controller). Then finally, pull out the
mains plug of the controller power supply,
otherwise you might damage the appliance.
If you ignore this critical advice, damage
could be caused to the equipment.

LOCOMOTIVE AVEC DECODEUR DCC

PROPRIETES DU DECODEUR DCC

Le DECODEUR DGCpeut s'utiliser aussi bien
avec les commandes LOK-BOSS, TWIN-
CENTER 6802 gu'avec les commandes DCC
au standard NMRA, sans qu'aucun réglage du
DECODEUR DCC du véhicule ne soit néces-
saire en cas de changement d’un systeme a



l'autre. Equipée d’'un DECODEUR DCC, la
locomotive est indépendante de la charge,
c'est-a-dire que peu importe si elle monte ou
descend, elle roulera toujours a la méme vites-
se (si la puissance du moteur est suffisante).
Dimension : 13 x 9,1 x 3,7 mm - Charge ad-
missible : Moteur 600 mA, Eclairage 100 mA
- Adresse : Encodage électronique - Fonction
spéciale éclairage : Commutable, éclairage
en fonction du sens de la marche - Régu-
lation en fonction de la charge : Vitesse indé-
pendante de la charge - Accélération et frei-
nage réglables : Réglage sur différents ni-
veaux - Courbe caractéristique de comman-
de : Réglable - Sortie moteur : Protégée con-
tre les courts-circuits par coupure de I'ali-
mentation.

En cas de court-circuit entre les branche-
ments du moteur, le DECODEUR DCC se
met hors circuit et signale en outre la nature
de la panne en faisant clignoter les ampou-
les de la locomotive: clignotement continu :
court-circuit. Une fois la cause de la panne
éliminée, la locomotive poursuit sa route.

INDIC.QTION IMPORTANT :

Les DECODERS DCC digitaux étant des
produits électroniques de pointe, ils doi-
vent étre manipulés avec le plus grand
soin: Tout contact avec un liquide (par ex.
huile, eau, produit nettoyant etc.) compro-
met le bon fonctionnement du DECO-
DEUR DCC. - Toute manipulation non con-
forme avec des objets métalliques (par
ex. tournevis, pincette etc.) peut endom-
mager le DECODEUR DCC sur le plan
mécanique ou électrique. - Une manipula-
tion brutale (par ex. en tirant sur les fils ou
en tordant les composants) peut endom-
mager I'appareil sur le plan mécanique ou
électrique. - Tout travail de soudage sur le
DECODEUR DCC peut le détériorer.

FONCTIONNEMENT AVEC LES SYSTE-
MES FLEISCHMANN DCC-DIGITAL :

Le DECODEUR DCC fonctionne avec tou-
tes les commandes centrale LOK-BOSS et
TWIN-CENTER 6802. Les fonctions décri-
tes dans les instructions de service de ces
commandes sont toutes exploitables avec
le DECODEUR DCC. Avec les centrales de
commande DCC normalisées NMRA, le
systéme lui-méme n'autorise pas la trac-
tion simultanée compatible de plusieurs
véhicules a courant continu sur le méme
trongon de voie (voir instructions de servi-
ce de la commande en question).

ENCODAGE DE L'ADRESSE

Avec le commande TWIN-CENTER 6802, I'a-
dresse peut étre modifiée a tout moment sur
un chiffre compris entre 1 et 9999, Avec le
commande LOK-BOSS, I'adresse peut étre
modifiée a tout moment sur un chiffre com-
pris entre 1 et 4. Pour cette opération, veuil-
lez vous reporter aux instructions de service
fournies avec la commande en question.

PROGRAMMATION DCC

Conformément aux normes NMRA, le
DECODEUR DCC dispose d'une série de
possibilités de réglages et d'informations
supplémentaires qui déterminent son com-
portement ou qui permettent d'en tirer des
conclusions. Ces informations sont ou sont
appelées a étre mémorisées dans des
dénommeées CV (Configuration Variable). Il y
a des CV qui ne mémorisent qu'une seule
information (octet) comme il y en a d’autres
qui en contiennent 8. Ces informations sont
stockées dans des dénommeés Bits. Ces Bits
sont numerotés par FLEISCHMANN de 0 a 7.
Pour la programmation, il vous faut ces renseig-
nements. Nous vous avons listé les CV nécessai-
res. Les valeurs assignées aux CV peuvent étre
reprogrammees avec le TWIN-CENTER 6802 et
d'autres commandes DCC normalisées NMRA.
Ensuite, les véhicules se comportent suivant les
nouveaux parametres des CV modifiés.

TRACTION EN COURANT CONTINU

Vous souhaitez tracter une fois votre loco
FLEISCHMANN DIGITAL sur un réseau a
courant continu ? Pas de probléme : & la li-
vraison, les variables des CV29 et CV12
sont réglées de sorte & permettre & nos dé-
codeurs DCC de fonctionner aussi sur des
réseaux “analogiques” a courant continu.
Bien entendu, vous ne pourrez alors pas
profiter de tous les avantages de la techni-
que digitale.

SIMULATION DE L'INERTIE

Nous avons préprogrammé nos locos digi-
tales avec des valeurs de retard a
I'accélération et au freinage simulant I'inertie
d'une "véritable" loco. Souvent, vous verrez
qu'il est avantageux de pouvoir neutraliser
cette simulation, par ex. pour atteler des
véhicules. Pour cela, vous pouvez régler
(programmer) l'accélération via la variable
de la CV3 et le freinage via la variable de la
CV4. La touche de fonction f1 vous permet
ensuite d'activer et de désactiver 'accéléra-
tion/le freinage de la loco.



VITESSE DE TRIAGE

Certaines situations de conduite exigent un
ajustement en finesse de la vitesse avec la
dénommee vitesse de triage. La touche de
fonction f2 vous permet de faire passer votre
loco DCC a la "vitesse lente" et de pouvoir
réaliser des opérations de triage avec la
méme plage de réglage, mais en disposant
d'une démultiplication plus fine de la vitesse.

CONSIGNES POUR METTRE L’INSTALLA-
TION DIGITAL HORS CIRCUIT

Avant d’éteindre l'installation, activer la fonc-
tion d’arrét d’urgence de la commande (se
référer pour cela aux instructions de service
de la commande). Débrancher ensuite la
prise secteur du transfo. La non-observation
de cet avertissement de danger peut entrai-

ner |a détérioration de I'appareil.

CVS OF FLEISCHMANN DCC-DECODER/ GV DE DECODEUR FLEISGHMANN

GV |Basic value/ Meaning Importance
valeurs
ey 0On DCC effective with GV29 bit 5=0. Activée cur DCC avec CV29 bit 5=0.
2 . 3 Inertia Value when Acceleratil Valeur de retard d’acceleration.
4 3 Inertia Value when Braking. Valeur de retard de freinage.
B | 155 NMRA Identification Mo of Manufacturer. FLEISCH- Numeéro d'identification NMRA du fabricant. FLEISCH-
MANN is 155. Read only. MANN parte le 155. En lecture seule,
12 | Bit0=1 Bit 0 = 1: DC operation (,analog") possible. Bit 0 =1 : traction en courant continu {"analogique”)
Bit 0 = 0: DC operation off. possible. Bit 0 = 0 : traction DC désactivée.
17| 192 Upper section of additional adresses. Parlie supérieure de 'adresse étendue.
Effective for DCC with CV29 Bit 5=1. Est activée sur DCC avec CV29 Bit 5=1.
8]0 Lower section of additional adresses. Partie inférieure de I'adresse étendue.
Effective for DCC with CV29 Bit 5=1. Est activée sur DCC avec CV29 Bit 5=1.
29| Bit0=0 |Bit0: With Bit 0=1 the direction of travel is reversed | Bit 0: avec Bit =1, inversion du sens de la marche du
Bit1=0 | Bit1: Basic value 0 valid for controllers with 14/27 | vehicule. Bit 1: la valeur par défaut O s'appligue aux
speed levels. For controllers with 28/55 or 128 véhicules & 14/27 niveaux de canduite. Pour les véhicu
speed levels use Bit 1=1. les & 28/55 ou 128 niv. de cond., régler sur Bit 1=1.
Bit 2=1 Feed current detection: Bit 2=1: DC travel possible. Caractéristique du courant de traction : Bit 2 = 1 : trac-
Bit 2=0: DC travel off. tion en courant continu ("analogique") possible, Bit 2 =
Bit 5=0 | Bit5: For use of the additional addresses 128 ~ 9999 | 0 : traction en courant continu désactivée. Bit 5 : pour
set Bit 5=1. utiliser I'adresse Etendu 128 — 9999 régler sur Bit 5=1.
30|/ Read only. Holds the error condition of internal me- En lecture seule. Indique I'élat de panne de la mémoire
mory. Bit 0=0: No memory error Bit 0=1:Memory error, | interne. Bit 0=0: pas d'erreur mémaire. Bit 0=1: erreur
send in loco or decoder. mémaire, noue retourner la loco ou le décodeur.
51 | Bit0=1 | The load independent running (motor contrel) is pre- | La traction indépendante de la charge (régulation mo-
set (Bit 0=1). Can be switched off also (Bit 0=0). teurd est préréglée (Bit 0=1), cette fonction pouvant ce-
Bit 1=0 | Motor cycle integration: On low revolutopns, the de- pendant eire désactivée (Bit 0=0). Concentration des cy-
coder gathers together several short motor impulsses | cles moteurs : avec Bit 1=1, le décodeur concentre plu-
into a corresponding larger impulse on Bit 1=1.The sieurs impulsions moteurs courtes en une impulsion piug
motor then has an improved torgue. grande. Le moteur est en conséquence doté d’un meil-
Bit2=0 | Motor cycle scattering: The otherwise smooth inco- leur couple. Diffusion des cycles moteurs: les impulsi-
ming motor impulses can on Bit 2=1 be irregularly ons moteur arrivant habituellement d’une maniere ré-
scattered. This helps to minimise motor noise. guliere sont diffusées irréguliérement avec Bit 2=1.11
Bit 6=1 Blinking of lights to indicate current overload. Swit- est ainsi possible de réduire le niveau de bruit du mo-
ching off this function with Bit 6=0. teur. Clignotement des ampoules signalant une panne
(court-circuit). Annulation de la fonction de clignotem-
ent avec Bit 6=0.
64| 0 Cannot be aftered. Writing of an 1 in this CV willre- | Ne peuf pas élre modifice. La saisie d'un 1 sur cefle GV
set the decoder to basic values. All individual altered | restaure les valeurs par défaut du décodeur. Tous les
settings will be lost. Attention: Some controllers will réglages personnalisés sent perdus. Attention : certai-
indicate an error on RESET, but will carry it out, nes commandes signalent une panne pendant le RESET|
others will not. Depending on the respective control- | tout en exécutant ce dernier, d'autres non. Selon la
ler, repeated action of the RESET will assist. commande, il sera éventuellement utile d'effectuer le
RESETa plusieurs reprises.
67 Aspeed between 0 and 255 can be given in each of | Chagune des 28 CV de 67 & 94 autorise 'entrée d'une
; the 28 CVs from 67 to 94. CV67 holds the minimum vitesse comprise entre 0 et 255. La CVE7 recoitla vi-
94 speed, and CY94 holds the top speedt. The control lesse minimum, la CV94 la vitesse maximale. Associeed
characteristic curve is then determined by interme- aux valeurs intermédiaires, ces vitesses constituent la
diate values. They decide how the speed of the ve- courbe caractéristique de commande. Celle-ci déter-
hicle alters with the controller setting. mine la maniére dont change la vitesse du véhicule en
fonction de la position du régleur.




